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GPC® 11

General Purpose Controller 68 HC 11

MANUALE TECNICO

Dimensioni: 100x195 mm per guide standard DIN 46277-1 e 3; CPU
68HC11A1 con cristallo da8 MHz; doppiacircuiteriadi watch dog;
pulsante di reset; 74K di memoria totale suddivisain 4 zoccoli: 32K
EPROM, 32K SRAM,EEPROM, 8K SRAM, tamponata, 2K SRAM,
tamponataereal timeclock; 32linee TTL di I/O impostabili alivello
di bit e byte e completamente gestibili da software. 16 delle suddette
lineesonorecuperatedai port di I/O ports, tramiteil 68HC24; untimer
counter a 16 bits con funzioni di cattura e confronto; 512 Bytes di
EEPROM incorporatenel microprocessore; ottolineedi A/D converter
da 8 bits lines; 12 us; range 0+2.49, 0+5V 0 0+20 mA; 1 linea seriale
in RS 232, RS 422, RS 485 o current loop; baud rate fino a 19200
Baud; differenti configurazioni di alimentazione: 220 Vac; AC o DC
bassa tensione; +5Vdc 50 mA; circuiteria di Power failure; ampia
gamma di pacchetti per lo sviluppo: Monitor, Debugger, Assembler,
BASICinterpreter, FORTH, compilatori Ccome: HTC 11, NoICE 11,

ICC 11, CMX RTX, DDS micro C, Control PASCAL, GET 11,
BASIC 11, ecc.
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Vincoli sulladocumentazione grifo® Tutti i Diritti Riservati

Nessunaparte del presente manual e puo essere riprodotta, trasmessa, trascritta, memo-
rizzatain un archivio o tradottain altre lingue, con qualunque forma o mezzo, sia esso
el ettronico, meccanico, magnetico ottico, chimico, manuale, senza il permesso scritto
dellagrifo®.

IMPORTANTE

Tutte le informazioni contenute sul presente manuale sono state accuratamente verifi-
cate, ciononostante grifo® non si assume nessuna responsabilita per danni, diretti o
indiretti, acosee/o personederivanti daerrori, omissioni odall'usodel presentemanuale,
del software o dell' hardware ad associato.

grifo®altres s riservail diritto di modificareil contenuto elaveste di questo manuale
senza alcun preavviso, con |' intento di offrire un prodotto sempre migliore, senza che
questo rappresenti un obbligo per grifo®.

Per leinformazioni specifichedei componenti utilizzati sui nostri prodotti, I'utente deve
fareriferimento agli specifici DataBook delle case costruttrici o delle seconde sorgenti.

LEGENDA SIMBOLI

Nel presente manuale possono comparire i seguenti simboli:

A Attenzione: Pericolo generico
A Attenzione: Pericolo di atatensione

Marchi Registrati

(wveco—ef  GPC®, grifo® : sono marchi registrati dellagrifo®.
Altre marche o nomi di prodotti sono marchi registrati dei rispettivi proprietari.
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INTRODUZIONE
L’uso di questi dispositivi érivolto - IN VIA ESCLUSIVA - apersonale specializzato.

Scopo di questo manual e élatrasmissione delleinformazioni necessarieall’ uso competenteesicuro
dei prodotti. Esse sonoil frutto di un’ elaborazione continua e sistematica di dati e prove tecniche
registrate e validate dal Costruttore, in attuazione ale procedure interne di sicurezza e qualita
dell'informazione.

| dati di seguito riportati sono destinati - IN VIA ESCLUSIVA - ad un utenzaspecializzata, in grado
di interagireconi prodotti in condizioni di sicurezzaper |e persone, per lamacchinaeper I’ ambiente,
interpretando un’ elementare diagnostica dei guasti e delle condizioni di funzionamento anomale e
compiendo semplici operazioni di verificafunzionale, nel pieno rispetto delle normedi sicurezzae
salute vigenti.

Le informazioni riguardanti installazione, montaggio, smontaggio, manutenzione, aggiustaggio,
riparazione ed installazione di eventuali accessori, dispositivi ed attrezzature, sono destinate - e
quindi eseguibili - sempre ed in via esclusiva da personale specializzato avvertito ed istruito, o
direttamente dall’ASSISTENZA TECNICA AUTORIZZATA, nel pieno rispetto delle
raccomandazioni trasmesse dal costruttore e delle norme di sicurezza e salute vigenti.

| dispositivi non possono essere utilizzati all'aperto. Si deve sempre provvedere ad inserirei moduli
al'interno di un contenitore anorme di sicurezzache rispetti le vigenti normative. La protezione di
guesto contenitore non si deve limitare ai soli agenti atmosferici, bensi anche a quelli meccanici,
elettrici, magnetici, ecc.

Per un corretto rapporto coi prodotti, € necessario garantireleggibilitae conservazione del manuale,
anche per futuri riferimenti. In caso di deterioramento o piu semplicemente per ragioni di
approfondimento tecnico ed operativo, consultare direttamente |’ Assistenza Tecnica autorizzata.

Al fine di non incontrare problemi nell’ uso di tali dispositivi, € conveniente chel’ utente - PRIMA
DI COMINCIARE AD OPERARE - leggacon attenzionetutte leinformazioni contenutein questo
manuale. In unasecondafase, per rintracciare piu facilmenteleinformazioni necessarie, si puo fare
riferimento all’indice generale e al’ indice analitico, posti rispettivamente all’ inizio ed allafine del
manuale.

VERSIONE SCHEDA

Il presente manuale é riferito alla scheda GPC® 11 versione 200702 e successive. Lavaliditadelle
informazioni riportate & quindi subordinataa numero di versionedellaschedainusoe I’ utentedeve
quindi sempre verificare la giusta corrispondenzatrale due indicazioni. Sulla schedail numero di
versione ériportatoin piu punti siaalivello di serigrafiache di stampato (ad esempio nell'angoloin
alto adestravicino al fusibile F1, sul lato componenti).

(ePcP11 Rel.310) & Pagina 1
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INFORMAZIONI GENERALI

La scheda GPC® 11 € un potente modulo a basso costo per il controllo di sistemi completamente
autonomo.

Vienefornito con un contenitore plasrico per barre standard ad Omegadel tipo DIN 46277-1 e DIN
46277-3 che permette di installare I'unita di controllo nel quadro el ettrico senza bisogno di costose
strutture arack 3HE, altri pannelli, ecc.

Laschedasupportail potentemonochip MOTOROLA 68HC11A1il quale possiedenotevoli risorse
interne che ne arricchiscono le potenzialita.

Gli applicativi si possono sviluppare e messttere a punto direttamente sullascheda, poiché e dotata
di tutto I'hardware necessario per il primo approccio.

Sonoinoltredisponibili diversi strumenti softwareper semplificarnel'uso; ésufficientelaconnessione
conunalineaserialedi un PC per iniziarealavorarein un ambiente amichevole ed alo stesso tempo
ricco di risorse.

La scheda € altresi provvista di una serie di connettori standard ABACO®, grazie ai quali
I'interfacciamento col campo diviene estremamente facile attraverso i moduli BLOCK o altro
hardware equivalente daterze parti.

- Dimensioni: 100x195 mm per guide standard DIN 46277-1 e 3.

- CPU 68HC11A1 con cristallo da8 MHz.

- Doppiacircuiteriadi watch dog.

- Pulsante di reset.

- 74K di memoriatotalesuddivisain4 zoccoli: 32K EPROM; 32K SRAM, EEPROM:;
8K SRAM, tamponata; 2K SRAM, tamponata e real time clock.

-321linee TTL di I/O impostabili alivello di bit e byte e completamente gestibili da
software. 16 delle suddette linee sono recuperate dai port di 1/0O ports, tramite il
68HC24.

- Untimer counter a 16 bits con funzioni di cattura e confronto.

- 512 Bytes di EEPROM incorporate nel microprocessore.

- Otto linee di A/D converter da8 bits lines; 12 us; range 0+2.49, 0+5V 0 0+20 mA.

- 1llineaseriadlein RS 232, RS 422, RS 485 o current loop.

- Baud rate fino a 19200 Baud.

- Differenti configurazioni di alimentazione: 220 Vac; ACoDCbassatensione; +5Vdc
50 mA.

- Circuiteriadi Power failure.

- Ampiagamma di pacchetti per lo sviluppo: Monitor, Debugger, Assembler, BASIC
interpreter, FORTH, compilatori Ccome: HTC 11, NoICE 11,ICC 11, CMX RTX,
DDS micro C, Control PASCAL, GET 11, BASIC 11, ecc.

Viene di seguito riportata una descrizione dei blocchi funzionali della scheda, con indicate le
operazioni effettuate da ciascuno di essi. Per unapiu facile individuazione di tali blocchi e per una
verificadelle loro connessioni, fare riferimento allafigura 1.
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COMUNICAZIONE SERIALE

La comunicazione seriadle € completamente settabile via software per quanto riguarda sia il
protocollo, sialavelocita’ di comunicazione, che puo’ raggiungere un massimo di 125 KBaud.
La comunicazione con il mondo esterno avviene in full duplex o half duplex, utilizzando uno del
protocolli di comunicazione RS 232, RS 422, RS 485 o current loop; la scelta del protocollo
elettrico viene effettuata configurando acuni jumpers.

ALIMENTAZIONE A

Una delle caratteristiche peculiari della GPC® 11 é quella di essere provvista di una sezione
alimentatrice a bordo scheda. Infatti tramite un‘opportuna circuiteria si ottengono le tensioni di
alimentazioni necessarie, a partire dallatensione di rete a 220 Vac.

Tale sezione é stata progettata per ridurre a minimo il consumo complessivo della scheda e di
conseguenza non puo essere utilizzata per alimentare sistemi esterni con consumi medio elevati.
Questa limitazione puo essere facilmente superata variando il tipo di sezione alimentatrice, infatti
sonodisponibili quattrodiversi tipi: quelladaretecherichiedeunatensionedi 230V ac, quellalineare
cherichiede unatensione 6+10 Vac (+12 VVdc), quellaswitching che necessitadi unatensione 8+26
V ac e senza sezione alimentatrice che richiede unatensionedi +5 Vdc (per maggiori informazioni
vedere apposito paragrafo "TENSIONI DI ALIMENTAZIONE").

Latensionedi alimentazione puo esserefornitatramite un apposito connettore standarizzato di facile
edimmediatainstallazioneesi ricordache e comunque presente unacircuiteriadi protezionetramite
TransZorb™ per evitare danni dovuti atensioni non corrette. Nel caso di sezione alimentatrice da
retesullaGPC® 11 éinoltredisponibileunaefficientecircuiteriadi power failurechein corrispondenza
dellacadutadellatensionedi rete éin grado di generare, con un sufficiente anticipo, uninterrupt per
la CPU che quindi puo eseguire tutte le operazioni necessarie per I'imminente spegnimento.

Il tipo di alimentazione della scheda non pud essere variato dall'utente e deve quindi essere
specificato in fase di ordine.

- 1 linea seriale multifunzione (UART);

- 1lineaper 1°C bus (HW 12C);

- Timer di Watch Dog;

- Funzionamento in modalita IDLE o POWER DOWN;

Per maggiori informazioni a riguardo di questo componente si faccia riferimento all’ apposita
documentazione della casa costruttrice.

CONTATTO DI RESET

SullaGPC® 11 e presente un tasto di reset (P1) che halafunzione di resettare e quindi far ripartire
la scheda da una condizione di azzeramento generale. Lafunzione principale di questo pulsante &
guelladi usciredacondizioni di loop infinito, soprattutto durante lafase di debug o di garantire uno
stato certo di partenza. Per unafacileindividuazionedi tale contatto di reset abordo scheda, si faccia
riferimento alafigura 2.
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SEZIONE DI WATCH DOG

LaschedaGPC® 11 é provvistadi unacircuiteriadi watch dog che, se utilizzata, consente di uscire
da stati di loop infinito o da condizioni anomale non previste dal programma applicativo. Tae
circuiteria comprende una sezione astabile con tempo di intervento fisso di 800 msec., piu una
seconda sezione internaa microprocessore (COP). Tuttala gestione avviene via software (tramite
I'accesso ad un opportuno registro situato nello spazio d'indirizzamento della CPU) e conferisce d
sistema basato sulla scheda, una sicurezza estrema. |1 tempo d'intervento della circuiteria di watch
dog esterna possono essere eventual mente variati su specificarichiestadell'utente, intervenendo su
apposite reti RC; in caso di necessita contattare lagrifo®.

DISPOSITIVI DI MEMORIA

E’ possibile dotare la scheda di un massimo di 74K bytes di memoria variamente suddivisi su 4
zoccoli con pin out standard JEDEC. La scelta della configurazione delle memorie presenti sulla
scheda puo avvenire in relazione al'applicazione da risolvere e quindi in relazione alle esigenze
dell'utente. Daquesto punto di vistasi ricordachelaschedaviene norma mentefornitacon soli 32K
RAM di lavoro e chetutte e rimanenti memorie devono essere quindi opportunamente specificate
in fase di ordine della scheda (vedi figura 10).

| moduli di memoriainstallabili sullaGPC® 11 possono essereanchedel tipotamponato, aggiungendo
quindi la possibilita di mantenerei dati anche in assenza di alimentazione, con o0 senza Rea Time
Clock; quest'ultimo é in grado di gestire autonomamente |'orario (ore, minuti, secondi) e la data
(giorno, mese, anno e giorno dellasettimana). Questacaratteristicafornisceallaschedalapossibilita
di ricordarein ogni condizione, unaseriedi parametri come ad esempio laconfigurazione oo stato
del sistema.

Il mappaggio dellerisorsedi memoriaavvienetramiteunaopportunacircuiteriadi bordo, chetramite
unaseriedi comodi jumpersprovvedeadallocarei dispositivi all'internodell o spaziodiindirizzamento
del microprocessore; talelogicadi controllo provvede agestirein modo compl etamente automatico
diversi tipi di mappaggi che si adattano ai diversi pacchetti software disponibili per laGPC® 11.

PROCESSORE DI BORDO

La scheda GPC® 11 é predisposta per accettare il processore MC68HC11A1 prodotto dala
MOTOROLA, il quale hale seguenti caratteristiche di massima:

- Processore ad 8 hit;

- 256 bytes di RAM internarilocabile;

- 512 bytes di EEPROM internarilocabile;

- 64 KBytes di memoria esterna per dati e codice;

- 16 linee di 1/O settabili alivello di bit;

- Timer Counter a 16 bit, con funzione di cattura e confronto;

- 20 fonti diverse di interrupt e 2 livelli di priorita;

- 1 linea seriale asincrona (SCI) e 1 linea seriale sincrona (SPI);
- ldle mode o power down mode;

- Circuiteriadi watch dog pilotata da software (COP);

Per maggiori informazioni si facciariferimentoall’ appositadocumentazionedel llacasacostruttrice.
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DISPOSITIVI DI CLOCK

GPC® 11 disponedi un cristallo da8 MHz per generareil clock del microprocessore, chedividetale
frequenza per ottenerei 2 MHz che usa, quindi tutte le tempistiche si basano su tale frequenza.
Si ricorda che la frequenza del micro influenzaindirettamente anche il Baud Rate.

DISPOSITIVI PERIFERICI DI BORDO

Lascheda GPC® 11, nata per risolvere molteplici problemi di controllo e comando di automatismi,
edotatadi alcuni componenti periferici chesi occupano dell’ interfacciamento conil mondo esterno.
In particolare:

- SCI: perifericainterna alla CPU in grado di gestire una linea per la comunicazione seriade. |l
dispositivo puo essere utilizzato per lacomunicazione contutti i sistemi provvisti di unalineaseriale
bufferatain RS 232, RS 422, RS 485 e current loop. Dal punto di vista software e infatti definibile
lavelocitadi comunicazione, lalunghezzadellaparola, il numero di stop bit, laparitaelo stato dei
segnali di handshake hardware. |1 tutto avviene tramite una semplice programmazione di  registri
interni alla CPU, ricordando cheil baud rate e in funzione del quarzo che si sta utilizzando.

-A/D converter: periferica interna ala CPU in grado di acquisire 8 canali con una risoluzione
massimadi 8 bits. Dal punto di vista software e possibili definire quali canali attivare, dare lo start
olo stop all' acquisizione ecc. Al fine di semplificare la gestione dello stesso A/D acuni pacchetti
software forniscono delle proceduredi utility che gestiscono lasezioneintuttele sueparti. | segnali
analogici collegabili sono segnali intensionevariabili nei range0+2,490 0 0+5.00V oincorrentenel
range0+20mA. |l valoredi fondoscalaérelativoatuitti gli ingressi anal ogici, mentreil tipodi segnale
(tensione o corrente) é definibile singolarmente. Entrambe e selezioni devono essere specificatein
fasedi ordineedin assenzadi indicazioni laschedavienefornitanellaversione standard coningressi
in tensione con fondo scaladi 2.490 V.

-COP: periferica interna alla CPU che permette il reset della medesima ad intervalli di tempi
prefissati senon viene effettuato un retrigger, in pratica e un vero e proprio watchdog. Dal punto di
vista software € definibile il tempo di intervento e |'abilitazione.

-TIMER: perifericainterna ala CPU costituita da un timer counter a 16 bit con potenti funzioni
automatiche di comparazione, congelamento e divisione tutte gestite via software grazie ala
programmazione degli appositi registri interni.

- PRU: periferica basata sul componente MC68HC24 adibita all'l/O parallelo che si preoccupa di
ripristinarei port B e C del microprocessore. Di questi il port B rende disponibili 8 linee di output
digitale, mentre il port C rende disponibili 8 linee di input/output digitale. Da notare che alcuni
segnali del port C sono utilizzati anche come handshake per lacomunicazione seriae. Tuttelelinee
di 1/0 del PRU sono disponibili sul connettore CN5, mentre la loro gestione é completamente
definibile via software. 1l chip MC68HC24 viene gestito tramite 7 byte (o registri) Situati in
altrettante locazioni dedicate a dispositivo e pud comungue essere programmato con le modalita
dedicate ai corrispondenti port della CPU.

Per ulteriori informazioni a riguardo dei dispositivi periferici descritti, si faccia riferimento ala
documentazione tecnica della casa costruttrice.
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SPECIFICHE TECNICHE

CARATTERISTICHE GENERALI

Risorse di bordo

Memoriaindirizzabile

CPU di bordo
Frequenza di clock
Risoluzione A/D

Tempo conversione A/D

CARATTERISTICHE FISICHE

16 Input/Output digitali TTL (68HC11)

8 Input/Output digitali TTL (68HC24)

8 Output digitali TTL (68HC24)

1 Timer Counter a 16 bit

1 LineaserialeRS 232, RS 422, RS 485 o current loop
2 watch dog

8 Lineedi A/D converter

1 Real Time Clock

1 tasto locale di reset

1 circuiteriadi power failure

IC 18: EPROM da 16K x 8 (27C128) a 32K x 8 (27C256)

IC 19: RAM, SRAM tamponatada 8K x 8 a32K x 8
EEPROM da 32K x 8

IC 20: SRAM,SRAM tamponatada 8K x 8

IC 21: SRAM,SRAM tamponatada2K x 8(RTCopzionale)

MotorolafamigliaM6801 (68HC11A1)

Dimensioni

Peso

Connettori

Range di temperatura
Umiditarelativa

Tempo intervento watch dog

Pagina 8

8 MHz

8 bits

12 us

100 x 195 x 25 mm (senza contenitore)

110 x 210 x 60 mm (con contenitore per guide DIN)
190¢g (senzacontenitore,trasformatore)
565 g (versione completa)

CN1: morsettieraa 12 vie arapida estrazione

CN2: vaschetta D 25 vie femmina 90 gradi

CN3: 20 vie scatolino verticale M

CN4: 20 vie scatolino verticale M

CN5: 20 vie scatolino verticale M

da0a70 gradi Centigradi
20% fino a 90% (senza condensa)

800 msec

& (GPcr11 Rel.3.10)
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CARATTERISTICHE ELETTRICHE

Fusbile F1

Tensione di alimentazione

Correntefornita sui +5Vdc per

carichi ester ni

Ingressi analogici in tensione
Ingressi analogici in corrente

Impedenzaingress analogici

/N

Corrente assorbita sui 5Vdc

100 mA; 250 V di tipo rapido

+5Vdc (senza sezione aimentatrice)

230 Vac; 50 Hz (sezione alimentatrice darete)

6+10 Vac (sez. dimentatrice abassatensionelineare) *
8+26 Vac (sez. dimentatriceabassatensioneswitching)
50 mA

350 mA  (rete) *
950 mA  (switching) *
750 mA  (lineare) *
0+2,49 Vcc 0 0+5,00 Vce
0+20 mA

10 KQ

Reteterminazione RS 422-485 Resistenzada 120 Q

* | dati riportati sonoriferiti ad unlavoro atemperaturaambientedi 20 gradi centigradi (per ulteriori
informazioni fare riferimento a paragrafo "TENSIONE DI ALIMENTAZIONE").

(GPce 11

Rel.3.10 |
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INSTALLAZIONE

In questo capitolo saranno illustrate tutte |e operazioni da effettuare per il corretto utilizzo della
scheda. A questo scopo viene riportata |’ ubicazione e la funzione degli strip, dei connettori, dei
trimmers, dei LED, ecc.

CONNESSIONI

Il modulo GPC® 11 & provvisto di 5 connettori per tutti i collegamenti con il campo e con le altre
schededel sistemadarealizzare. Di seguito vieneriportatoil loro pinout edil significato dei segnali
collegati; per individuare tali connettori, si faccia riferimento alla figura 11, mentre per ulteriori
informazioni ariguardo del tipo di connessioni, fareriferimento allefigure successive cheillustrano
il tipo di collegamento effettuato a bordo scheda.

CN2 - CONNETTORE PER LINEA SERIALE RS 232

CN2 é un connettore femmina, a 90 gradi,, del tipo vaschetta a 25 vie.

Sul connettore sono disponibili i segnali per la comunicazione dellalinea seriale in RS 232. Puo
essere configurato sia come DTE che come DCE tramite i jumpers J10+J13, come descritto nel
capitolo “SELEZIONE DELLA COMUNICAZIONE SERIALE”. 1l pin-out € lo standard DTE.

)

NC.
P i I =
NC. _ _ -
NC. _ _ _@ @—
N.C ___ NC
E.C____@ @—___NQ
I'C____@ ___N.g.
Ne @— _ _ GND
N.C
EC___ @____N.g.
EIC_ - @— _CTSRS232
E.C_ - _@ @_ ~RTSRS232
e G- | Fors
EC: o _@ @— _TxD RS232
_ _NC

/é
©

FicurAa 3: CONNETTORE PER LA LINEA SERIALE RS 232

Legenda:

RxD = | - Lineadi ricezione serialein RS 232;

TxD = O -Lineadi trasmissione seridein RS 232;

CTS =1 -Clear To Send: linea di abilitazione dellatrasmissionein RS 232;
RTS = O - Request To Send : lineadi richiestadi trasmissionein RS 232

GND = - Linead massg,

Pagina 10 & (GPcr11 Rel.3.10)
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Ficura 4: FOTO DELLA SCHEDA
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CN1- CONNETTORE PER LINEA SERIALE ED ALIMENTAZIONE

CN1 éun connettoreamorsettieraper rapi daestrazione, composto da12 contatti. Tramite CN1viene
fornitalatensionedi alimentazione (per tutti i possibili tipi di sezioni alimentatrici) ed usufruiredella
lineadi comunicazione seriale nei vari protocolli elettrici.

Ficura 5: CN1 - CONNETTORE PER LINEA SERIALE ED ALIMENTAZIONE

Legenda

RxD = I - Receive Data: linea di ricezione serialein RS 232;

TxD = O - Tranamit Data: lineadi trasmissione seriale in RS 232;

CTS = I - Clear To Send: lineadi handshake per I'abilitazione dellatrasmissionein
RS 232

RTS = O - Request To Send: linea di handshake per larichiesta di trasmissione in
RS 232

RX- = I - Recelve Data negative: linea bipolare negativa per ricezione seriale

differenzialein RS 422, RS 485 oppure negativo per ricezionein current
loop;
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RX+ = I - Receive Data positive: linea bipolare positiva per ricezione seriale
differenzialein RS 422, RS 485 oppure positivo per ricezione in current
loop;

TX- = O - Transmit Data negative: linea bipolare negativa per trasmissione seriale
differenziale in RS 422, RS 485 oppure negativo per trasmissione in
current loop;

TX+ = O - Transmit Data positive: linea bipolare positiva per trasmissione seriale
differenzialeinRS422, RS485 oppurepositivo per trasmissioneincurrent
loop;

+5Vdc = 1/O -Linead aimentazionea+5 Vcc.

GND = - Lineadi massa

Vac = I - Linee di alimentazione darete o a bassa tensione.

6
8
H
C DCE C
1 N
DRIVER DTE 2
1 —
A RS 232
1
—
>
—
C
6 N
8 DRIVER 1
H |, RS 422 -
C RS 485
421 CURRENT LOOP

FIGURE 6. SCHEMA A BLOCCHI DELLA SEZIONE SERIALE
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GPC® 11

CN1GPC® 11

CN1GPC® 11
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CN1l CN2 CNZ2
DTE DCE
1 3 2 RxD RS232 TxD
2 2 3 TxDRS232 RxD &
R
3 5 4 CTSRS232 RTS @\
]
c
4 4 5 RTSRS232 CTS > E
>
1 7 7 ND ND L
0 G G >
FiGura 7: ESEMPIO COLLEGAMENTO PUNTO PUNTO IN RS 232
RX - R$422 TX-
6 RX+RS422 TX+ é
9
(@)
7 TX-RS422 RX- =
P
x
8 TX+Rs422 RX+ £
P O
<
LLl
0 GND GND
.
Ficura 8: ESEMIPO COLLEGAMENTO PUNTO PUNTO IN RS 422
5 RX-TX- RS485 TX-/RX- &
&
9
6 RX+TX+R485 TX+/RX+ %
nd
©
c
10 GND GND 41_.3
> LLl
Ficura 9: ESEMPIO COLLEGAMENTO PUNTO PUNTO IN RS 485
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Master

+ o
Tx/Rx D 120 Q

GND

<<
7 )
<<
7 )
<<
) )

+5Vdc

Ficura 10: ESEMPIO COLLEGAMENTO IN RETE IN RS 485

Danotare che in unarete RS 485, devono essere presenti due resistenze di forzaturalungo lalinea
e dueresitenze di terminazione (120 Q), alle estremita della stessa, rispettivamente vicino al'unita
Master ed all'ultima unita Slave.

A bordo dellaGPC® 11 e presentelacircuiteriadi terminazione e forzatura, che puo essereinserita
o disinserita, tramite appositi jumpers, come illutrato in seguito.

Inmeritoallaresistenzadi terminazionedell'unitaMaster, provvedereacollegarlasol o sequestanon
€ gia presente a suo interno (ad esempio molti convertitori RS232-RS485 ne sono gia provvisti).
Per maggiori informazioni consultareil Data-Book TEXASINSTRUMENTS, "RS422 and RS485
Interface Cicuits', nella parte introduttiva riguardante le reti RS 422-485.
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- +
R
5 RX-C.L. TX+
¢ —1{ +— &
5
. 6 RX+C.L. TX- >
® (@)
O 5
o5 R %
© 7 Tx-cL. RX+ =
Z : c
© o
=
8 TX+C.L. RX- 0
Ficura 11: ESEMPIO COLLEGAMENTO PUNTO PUNTO IN CURRENT LOOP A 4 FILI
VCL
- +
R

5 RX-C.L. ] TX+ %
1))
_, |8 rRx+cCL. TX- )
a Z
® @)
2 5
© |7 mx-cL. RX+ o
pd ®
$) c
TX+C 2
8 +C.L. - %
RX X

FIGURA 12: ESEMPIO COLLEGAMENTO PUNTO PUNTO IN CURRENT LOOP A 2 FILI
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Ficura 13: DisPosizIONE MEMORIE, CONNETTORI, ETC.
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CN3 - CONNETTORE PER A/D CONVERTER

CN3 e un connettore maschio, verticale a scatolino con passo 2.54 mm.

SuCN3edisponibileil port E del microcontrollore, chepuo funzionaresiacomelinee TTL siacome
ingress analogici.

Si pud inserire un convertitore opzionale tensione corrente: gli ingressi sono in tensione con fondo
scala2.49V o5V oin corrente 0+20 mA.

+5Vdc 1 2 PZ1
———————— P - f-------%
GND 3 4 GND
_________ - _o o_ —_. —_— —_— —_— —_— —_— —_——_— —
AGND 5 6 PE.O ADCO
_________ - _o o_ —_., — — —_— —_— — — — —
AGND J4 8 PE.1ADC1
————————— o —o o— — — — — — — — — —
AGND 9 10 PE.2 ADC2
_________ - _o o_ —_. —_— —_— —_— —_— —_— —_——_— —
AGND 11 12 PE.3ADC3
_________ - _o o_ —_. —_— —_— —_— —_— —_— —_——_— —
AGND 13 14 PE.4 ADC4
————————— - —o o— —— — — — — — — — —
AGND 15 16 PE.5 ADC5
_________ - _o o_ —_. —_— —_— —_— —_— —_— —_——_— —
AGND 17 18 PE.6 ADC6
_________ - _o o_ —_. —_— —_— —_— —_— —_— —_——_— —
AGND 19 20 PE.7 ADC7
————————— - —o o— —— — — — — — — — —

Ficure 14: CN3 - conNETTORE A/D CONVERTER

Legenda:

Pz1 = - Connessione a piazzola PZ1

PE.n = I - n-simalineadigitale TTL del port E
ADCn = I - N-SiMo ingresso anal ogico

AGND = - Massa analogica

+5Vdec = - Alimentazione +5 Vdc

GND = - Massa
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VRef.
RV1
|—|:|—1 6
8
T o
12
— 0
§ ] 14 O
:) = 16
o —
O LI) = z
3 —
)| 5,7,9,11,13,
15,17,19
/77777777
AGND

Ficure 15: ScHEMA A BLoccCHI DELL'A/D CONVERTER
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CN4 - CONNETTORE LINEE I/0 DEL 68HC11A1

grifo®

CN4 e un connettore maschio, verticale a scatolino con passo 2.54 mm.
Su CN4 sono disponibili i port A e D del microcontrollore, che sono 16 linee TTL.
Alcuni di questi segnali hanno una doppia funzione e sono indicati con due nomi.

PA.1 1 2 PA.O
________ _5 _o o_ L. — — e e — — =
PA.3 3 4 PA.2
_________ - _o o_ - — — — — — — — —
PA .5 5 6 PA.4
_________ - _o o_ - — — — — — — — —
PA.7 7 8 PA.6
————————— - — o o— - — — — — — — — —
PD.6/AS 9 10 PD.7 R/W
_________ - _o o_ - — — — — — — — —
PD.4 11 12 PD.5
_________ - _o o_ - — — — — — — — —
PD.2 13 14 PD.3
————————— - — o o— - — — — — — — — —
PD.0 RxD 15 16 PD.1 TxD
_________ - _o o_ - — — — — — — — —
GND 17 18 +5Vdc
_________ - _o o_ - — — — — — — — —
N.C. 19 20 N.C.
————————— - — o o— - — — — — — — — —
Ficure 16: CN4 - conneTTORE LINEE |/O pEL 68HC11A1

Legenda:

PA.n = /O -n-smalineadigitale TTL del port A

PD.n = /O -n-smalineadigitae TTL del port D

RxD = [ - Receive Data: linea di ricezione serialein RS 232;

TxD = O - Transmit Data: lineadi trasmissione seridein RS 232;

IAS = [ - Strobeindirizzi TTL

R/W = [ - Lettura scrittura TTL

+5Vdc = - Alimentazione +5 Vdc

GND = - Massa

N.C. = - Nessuna connessione

Pagina 20 & (GPcr11 Rel.3.10)
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PORT A SLINES »| PIN 1:8
68HC11A1 CN4
SLIMES »| PIN 9:16

Ficure 17: ScHEMA A BLOccHI DEL 68HC11A1
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CN5- CONNETTORE LINEE I/O DEL 68HC24

CN5 e un connettore maschio, verticale a scatolino con passo 2.54 mm.
Su CN5 sono disponibili i port B e C del 68HC24, che sono 16 linee TTL.
Alcuni di questi segnali hanno una doppia funzione e sono indicati con due nomi.

ITALIAN TECHNOLOGY

PB.1 1 2 PB.O
________ _5 _o o_ L. — — e — —_ —
PB.3 3 4 PB.2
_________ - _o o_ - — — — — — — — —
PB.5 5 6 PB.4
_________ - _o o_ b — — — e— e— — — —
PB.7 7 8 PB.6
_________ - _o o— - — — — — — — — —
PC.6CTS 9 10 PC.7
_________ - _o o_ b — — — e— e— — — —
PC.4 11 12 PC.5
_________ - _o o_ - — — — — — — — —
PC.2 13 14 PC.3RTS
_________ - _o o— - — — — — — — — —
PC.0 15 16 PC.1
_________ - _o o_ b — — — e— e— — — —
GND 17 18 +5Vdc
_________ - _o o_ - — — — — — — — —
STRA 19 20 STRB
_________ - _o o— - — — — — — — — —
Ficure 18: CN5 - conNeTTORE LINEE | /O pDEL 68HC24

Legenda:

PB.n = /O -n-smalineadigitae TTL del port B

PC.n = /O -n-smalineadigitale TTL del port C

CTS = [ - CTSdédllaseridein RS 232;

RTS = O -RTSddlaseridein RS 232;

STRA = I - Strobe port C TTL

STRB = O -StrobeportBeCTTL

+5Vdc = - Alimentazione +5 VVdc

GND = - Massa
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PORT B SLINES B! PIN 1:8
1LINE
STRB = PIN 20
68HC24 CN5S
1LINE
STRA PIN 19
PORT C LLIRES ! PIN 9:13,15,16
1LINE
PORT C.3

FicURE 19: SCHEMA A BLOCCHI DELLA CONNESSIONE DEL 68HC24
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TRIMMER E TARATURE

Sulla GPC® 11 € presente un trimmer da utilizzare per lataraura della scheda. In particolare conil
trimmer RV1 s puo fissare il valore dellatensione di riferimento su cui si basala sezione di A/D
converter.

Lascheda viene sottopostaad un accurato test di collaudo che provvede averificare lafunzionalita
dellastessaed allo stessotempo atararlaintuttelesueparti. Lataraturavieneeffettuatain laboratorio
atemperatura costante di +20 gradi centigradi, seguendo la procedura di seguito descritta:

- S effettualataraturadi precisionedellaVref dellasezione A/D tramitelaregol azionedel trimmer
RV 1, tramite un multimetro gal vanicamente isolato a5 cifre ad un valore di 2,4900 V o0 5,0000V.

- S verificala corrispondenza tra segnale analogico fornito in ingresso e combinazione lettadalla
sezione A/D converter. La verifica viene effettuata fornendo un segnale di verifica con un
calibratore campione e controllando cheladifferenzatralacombinazione determinatadallascheda
e quella determinata in modo teorico, non superi la somma degli errori della sezione A/D.

- S bloccail trimmer della scheda, opportunamente tarato, tramite vernice.

Laschedaé provvistadi due comodi test point atorretta, con cui puo essere facilmente misuratala
tensione di riferimento. In particolare:

GND -> Test point collegato aVRL

VA -> Test point collegato aVRH
Lesezioni d'interfacciaanalogicautilizzano componenti di alta precisione che vengono addirittura
scelti infasedi montaggio, proprio per evitarelunghe e complicate proceduredi taratura. Per questo
unavoltacompletatoil test di collaudo e quindi lataratura, il trimmer RV 1 viene bloccato, in modo
da garantire unaimmunita della taratura anche ad eventuali sollecitazioni meccaniche (vibrazioni,
Spostamenti, ecc.).
Lacircuiteriadi generazione dellatensione di riferimento definisce ancheil fondo scalaper tutti gli
8 canali di ingresso analogico, trai due possibili range: 0+2,49 V 0 0+5,00 V. La scelta di questo
valoredi fondo scaladeveesserespecificatainfased'ordinedellascheda, infatti implicail montaggio
di diversi componenti ed unadiversaproceduradi taratura. In assenzadi indicazioni, laschedaviene
fornita nella versione standard con fondo scalaa2,49 V.
L'utente di normanon deveintervenire sullataratura dellascheda, maselo dovesse fare (acausadi
derive termiche, derive del tempo, ecc.) deve rigorosamente seguire la procedura sopraillustrata.
Per unafacile individuazione del trimmer e dei test point abordo scheda, si facciariferimento alla
figura 2.
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SELEZIONE TI1PO INGRESSI ANAL OGICI

La scheda GPC® 11, pu0 avere ingressi analogici in tensione €/o corrente, come descritto nel
precedenti paragrafi e capitoli. Laselezione del tipo d'ingresso dei canali analogici € effettuatain
fase di ordine dellascheda. Per quanto riguardail fondo scaladegli ingressi analogici € possibile
selezionare unatensione di +2,490 V o di +5,00 V. La selezione tra corrente-tensione é effettuata
montando un apposito modulo di conversione basato su semplici resistenze di caduta. In particolare
vale la corrispondenza:

R26 -> canale 0
R25 -> canale 1
R24 -> cande?2
R23 -> canale 3
R22 -> canale4
R21 -> canale 5
R20 -> canale 6
R19 -> canale 7

Nel caso il modulo corrente-tensione non sia montato (default) il corrispondente canale accettaun
ingressointensionenei range0+2,49V (default) 0 0+5V (daspecificareinfasedi ordine); viceversa
uningressoin corrente. |l valore dellaresistenza, su cui i basail convertitore corrente-tensione, si
ottiene dalla seguente formula:

R=+249V/Imax o R=+5V/Imax
Normalmente i moduti di conversione tensione-corrente, si basano su resistenze di precisione da
124€2 0 248C2, relative ad ingressi 0+20 mA. Anchei segnali in corrente 4+20 mA poSSONo essere
acquisiti conil modul o corrente-tensione descritto main questo caso laprecisionesarainferiore agli
8 bit, in quanto non tutti i 256 punti dell'A/D converter saranno disponibili per il range utilizzato. In
compenso con questatecni casarafacilmentericonoscibileun eventual e scollegamento di un segnale
del campo od unarottura del sensore che genera questo segnale.
Per una facile individuazione del modulo descritto e delle relative resistenze componenti, fare
riferimento alle figura 2.

INTERFACCIAMENTO DEGLI I/O CONIL CAMPO

Al finedi evitare eventuali problemi di collegamento della scheda con tuttal’ el ettronicadel campo
acui laGPC® 11 s deveinterfacciare, s devono seguire le informazioni riportate nei precedenti
paragrafi e nelle relative figure cheillustrano le modalita interne di connessione.

- Per tutti 1 segnali che riguardano la comunicazione seriale con il protocollo RS 232, RS 422,
RS 485 o current loop, fare riferimento alle specifiche standard di questo protocollo.

- Per tutti i segnali alivello TTL possono essere collegati alinee dello stesso tipo riferite allamassa
digitaledellascheda. Il livello OV corrisponde allo stato logico O, mentreil livello 5V corrisponde
allo stato logico 1.

- I segnali d'ingresso allasezione A/D devono essere collegati asegnali analogici abassaimpedenza
cherispettinoil rangedi variazioneammesso chepuo esseredi 2,49V 05,00V 00+20mA, aseconda
della configurazione.
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SELEZIONE TENSIONI DI ALIMENTAZIONE

La scheda GPC® 11 dispone di unaefficiente circuiteriadi alimentazione che si prestaarisolvere
in modo comodo ed efficace il problemadell'alimentazione della schedain qualsiasi condizione di
utilizzo. Di seguito vengono riportate le possibili configurazioni della sezione alimentatrice:

- Alimentazione da rete standard A =versonebase : in questa configurazione la
scheda deve essere alimentata dallatensione di rete a230 Vac che vienefornitasui pins11 e 12 di
CN1.

- Alimentazione senza sezione alimentatrice = opzione .5V : in questa configurazione la
scheda deve essere alimentata con +5 Vdc che viene fornita sui pins9 e 10 di CN1.
- Alimentazione a bassa tensione lineare =opzione.12V : in questa configurazione la

schedadeve essere alimentatadaunatensionedi 6+10 Vac o corrispondente tensione continua (es.
12 Vdc), che deve essere fornitasui pins 11 e 12 di CN1.

- Alimentazione a bassa tensione switching = opzione.SW : in questa configurazione la
schedadeve essere alimentatadaunatensionedi 8+26 Vac o corrispondente tensione continua, che
deve esserefornitasui pins 11 e 12 di CN1.

I ndi pendentemente dalla sezione alimentatrice scelta la GPC® 11 é sempre dotata di un'efficace
circuiteriadi protezione che s preoccupadi proteggere laschedada sovratensioni o dal rumore del
campo. Si ricordachelasel ezionedel tipo di sezionealimentatricedellascheda, deveavvenireinfase
di ordine della stessa; infatti questa sceltaimplica una diversa configurazione hardware, che deve
essere effettuata dal personal e addetto.

SEGNALAZIONI VISIVE

Lascheda GPC® 11 é dotatadi 2 LEDs con cui segnala acune condizioni di stato, come descritto
nelle seguenti tabelle:

LEDs COLORE FUNZIONE

Segnala, quando attivo, la presenza della tensione di

LD1 Rosso aimentazione a +5 Vcc.

LED di segnalazione intervento della circuiteria di watch

LD2 Rosso dog esterna.

FicurA 20: TABELLA DELLE SEGNALAZIONI VISIVE

La funzione principale di questi LEDs € quella di fornire un’indicazione visiva dello stato della
scheda, facilitando quindi |e operazioni di debug e di verificadi funzionamento di tutto il sistema.
Per una piu facile individuazione di tali segnalazioni visive, si facciariferimento allafigura 2.
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INTERFACCE PER I/O DIGITALLI

Tramite CN4 e CN5 (connettori compatibili constandard di /O ABACO®) si puo collegarelaGPC®
11 a numerosi moduli del carteggio grifo® che riportano lo stesso pin out. Dal punto di vista
dell’installazione, queste interfaccie richiedono solo un flat cable da 20 vie intestato con due
connettori da20vie (FLT.20+20) con cui €possibileportareanchelealimentazioni, mentredal punto
di vista software la gestione € altrettanto semplice ed immediata, infatti i pacchetti software
disponibili per la GPC® 11 sono provvisti di tutte le procedure necessarie. Quest’ ultime per la
maggioranzadel pacchetti softwaredisponibili, coincidono condei “driver software” odellelibrerie
aggiunti al linguaggio di programmazione, che consentono di utilizzare direttamenteleistruzioni ad
alto livello dello stesso linguaggio di programmazione e quindi tuttalaloro potenza.

Di particolare interesse é la possibilita di collegare direttamente una serie di moduli come:

-QTP 16P, QTP 24P, KDx x24, DEB 01, ecc. con cui risolveretutti i problemi di interfacciamento
operatore locale. Questi moduli sono gia dotati delle risorse necessarie per gestire un buon livello
di colloquio uomo-macchina (includono infatti display alfanumerici, tastieraamatrice e LEDs di
visualizzazione) ad una breve distanza dalla GPC® 550. Da punto di vista software i driver
disponibili rendono utilizzabili lerisorsedell’ interfacciaoperatoredirettamente conleistruzioni ad
alto livello per la gestione della console.

- MCI 64 con cui risolveretutti i problemi di salvataggio di grosse quantitadi dati. Questo modulo
€ dotato di un connettore per memory card PCMCIA su cui possono essere inserite vari tipi di
memory card (RAM, FLASH, ROM, ecc) nei vari size disponibili. Dal punto di vista software i
driver disponibili coincidono con delle procedure che consentono di leggere e scriveredati per ogni
locazione della memory card.

- IAC 01, DEB 01 con cui gestire una stampante con interfaccia parallela CENTRONICS.
Quest’ ultima puod essere collegata direttamente al’interfaccia, con un cavo standard, e quindi
gestita con leistruzioni relative alla stampante del linguaggio di programmazione utilizzato.

- RBO xx, TBO xx, XBI xx, OBI xx concui bufferarei segnali di /O TTL nei confronti del campo.
Con questi moduli i segnali di input vengono convertiti iningressi optoisolati di tipo NPN o PNP,
mentrei segnali di output vengono convertiti in uscite galvanicamente isolate atransistor o relé.

Per maggiori informazioni relative alle interfaccie per 1/0 digitali si veda il capitolo “SCHEDE
ESTERNE" e ladocumentazione del software utilizzato.
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JUMPERS

Esistono a bordo della GPC® 11 21 jumpers, con cui € possibile effettuare alcune selezioni che
riguardano il modo di funzionamento della stessa. Di seguito ne e riportato I'elenco, I'ubicazione e
laloro funzione nelle varie modalita di connessione.

NOME N. VIE UTIL1ZZO
J1 3 Seleziona collegamento della circuiteria dio power failure.
J2 2 Seleziona modalita operativa del PRU (MC68HC24).
J3, 14 2 Seleziona modalita operativa della CPU (MC68HC11A1).
J5 3 Seleziona driver di ricezione seriale in RS 422, RS 485.
J6 2 Collegarete di terminazione per RS 422, RS 485.
J7 3 Seleziona collegamento dell'handshake RTS in RS 232.
J8 3 Seleziona collegamento dell'handshake CTS in RS 232.
N ) 3 Seleziona protocollo elettrico della comunicazione seriale.
J10 3 Seleziona interfaccia DTE/DCE per il pin 5 di CN2.
J11 3 Seleziona interfaccia DTE/DCE per il pin 4 di CN2.
J12 3 Seleziona interfaccia DTE/DCE per il pin 3 di CN2.
J13 3 Seleziona interfaccia DTE/DCE per il pin 2 di CN2.
J14 5 Seleziona comunicazione seriale in RS 422 0 RS 485.
J15 2 Collega rete di terminazione per RS 422.
J16 3 Seleziona dimensioni del dispositivo di memoriadi 1C 19.
J17 3 Seleziona dimensioni del dispositivo di memoriadi 1C 18.
J18 3 Definisce indirizzamento del dispositivo di memoriadi IC 18.
J19 5 Definisce indirizzamento del dispositivo di memoriadi IC 19.
J20 3 Definisce indirizzamento del dispositivo di memoria di IC 20.
J21 3 Seleziona sorgente di reset.

Ficura 21: TABELLA RIASSUNTIVA JUMPERS

Di seguito eriportataunadescrizionetabellare delle possibili connessioni dei 21 jumpersconlaloro
relativa funzione. Per riconoscere tali connessioni sulla schedasi facciariferimento alla serigrafia
della stessa o0 allafigura 11 di questo manuale, dove viene riportata la numerazione dei pins dei
jumpers, che coincide con quella utilizzata nella seguente descrizione. Per I'individuazione dei
jumpers abordo della scheda, si utilizzi invece lafigura?.

In tutte le seguenti tabelle!’ * indicalaconnessione di default, ovvero laconnessioneimpostatain
fase di collaudo, con cui la scheda viene fornita Jumpersa?2 vie
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JUMPERSA 2VIE
JUMPER | CONNESSIONE UTILIZZO DEF.
J2 non conNesso Pone a+Vccil pin 43 dell'MC68HC24, *
selezionando il "normal mode".
CoNNesso Pone a GND il pin 43 dell'MC68HC24,
selezionando il "special test mode".
J3 non conNesso Pone a+Vccil pin 2 (MODB) della CPU, *
definendone la modalita operativa.
CONNESSso Pone a GND il pin 2 (MODB) della CPU,
definendone la modalita operativa.
A non conNesso Pone a+Vccil pin 3 (MODA) della CPU, *
definendone la modalita operativa.
CONNESSso Pone a GND il pin 2 (MODA) della CPU,
definendone la modalita operativa.
J6 non conNesso Non collega rete di terminazione alla linea di *
ricezione RS 422 o di ricetrasmissione RS 485.
ConNNesso Collegarete di terminazione alalinea di
ricezione RS 422 o di ricetrasmissione RS 485.
J15 non conNesso Non collega rete di terminazione alla linea di *
trasmissione RS 422.
connNesso Collegarete di terminazione alalinea di
trasmissione RS 422.

Ficura 23: TABELLA JUMPERS A 2 VIE

JUMPERSA 3VIE

JUMPER | CONNESSIONE UTILIZZO DEF.
Ji 1-2 Collega segnale di power failure al segnae
d'interrupt /XIRQ della CPU.
2-3 Segnale di power failure non collegato. *
5 1-2 Seleziona driver di IC 8 per laricezione in RS
422, RS 485 (per uso interno, non usare).
2-3 Seleziona driver di IC 9 per laricezionein RS *
422, RS 485.
J7 1-2 Mantiene attivo il segnale di handshake RTS in *
RS 232, non collegandolo al segnale PC3.
2-3 Collega segnale PC3 al driver RS 232 relativo al
segnale di handshake RTS.
FIGURA 24: TABELLA JUMPERS A 3 VIE (1" PARTE)
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JUMPER | CONNESSIONE UTILIZZO DEF.
J8 non conNesso Non collega segnale di handshake CTS. *
1-2 Collegaa GND il segnale PC6, simulando
I'attivazione del segnale di handshake CTS.
2-3 Collega segnale PC6 al driver RS 232 relativo al
segnale di handshake CTS.
N 1-2 Seleziona comunicazione seriale in RS 422, RS
485, current loop.
2-3 Seleziona comunicazione seriale in RS 232. *
J10 1-2 Collegapin 5 di CN2 a segnale RTS in RS 232.
2-3 Collegapin 5 di CN2 a segnale CTS in RS 232. *
Ji1 1-2 Collegapin 4 di CN2 a segnale CTS in RS 232.
2-3 Collegapin 4 di CN2 a segnale RTS in RS 232. *
J12 1-2 Collega pin 3 di CN2 a segnale TxD in RS 232.
2-3 Collega pin 3 di CN2 al segnale RxD in RS 232. *
J13 1-2 Collega pin 2 di CN2 a segnale RxD in RS 232.
2-3 Collegapin 2 di CN2 a segnale TxD in RS 232. *
J16 1-2 Seleziona una dimensione di 8K su IC 19.
2-3 Seleziona una dimensione di 32K su IC 19. *
J17 1-2 Seleziona una dimensione di 16K su IC 18.
2-3 Seleziona una dimensione di 32K su IC 18. *
J18 1-2 Memoria montata su |C 18 indirizzata da COOOH *
a FFFFH.
2-3 Memoria montata su |C 18 indirizzata da 8000H
a FFFFH.
J20 1-2 Memoria montata su |C 20 indirizzata da 2000H *
a 3FFFH.
2-3 Memoria montata su IC 20 indirizzata da 0000H
a 1FFFH.
J21 1-2 Sorgente di reset datasto P1 e circuiteria di
watch dog.
2-3 Sorgente di reset datasto P1. *

FiGurA 25: TABELLA JUMPERS A 3 VIE (2" PARTE)
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JUMPER AS5VIE

JUMPER | CONNESSIONE UTILIZZO DEF.
Ji4 1-2e34 Seleziona comunicazione seriale in RS 422 (full *
duplex o half duplex) a4 fili.
2-3e4-5 Seleziona comunicazione seriale in RS 485 (half
duplex) a 2 fili.
J19 1-2 Memoria montata su IC 19 indirizzata da 4000H
a 5FFFH.
3-2 Memoria montata su IC 19 indirizzata da 0000H
a 7FFFH.
4-2 Memoria montata su IC 19 indirizzata da 4000H *
aBFFFH.
5-2 Memoria montata su IC 19 indirizzata da 4000H
a 7FFFH.

Ficura 26: TABELLA JUMPER A 5 VIE

NOTE

Vengono di seguitoriportate unaseriedi indicazioni con cui descriverein modo piu dettagliato quali
sono le operazioni da eseguire per configurare correttamente la scheda

GESTIONE INTERRUPTS

L a scheda prevede una sola sorgente d'interrupt esterna che come descritto nelle figure precedenti

équelladellacircuiteriadi power failure che tramite il jumper J1 puo essere collegata all'interrupt
nonmascherabiledellaCPU (/XIRQ). Lacircuiteriadi power failures attivain corrispondenzadella
mancanza di alimentazione sulla sezione alimentatrice darete ed in particolare in corrispondenza
dellamancanzadel primo semiperiododellatensionealternatad'ingresso. Temporal mentel'interrupt
s attivera quindi a massimo dopo 40 msec dalla mancanza di alimentazione rimanendo sempre
attivo. Visto chelasezionealimentatrice dellaschedariesce agarantire unaalimentazionevalidaper
un tempo superiorea 40 msec laCPU hatutto il tempo per rispondere all'interrupt effettuando tutte
le operazioni necessarie.

Alle sorgent d'interrupt sopra descritte vanno naturalmente aggiunte tutte le sezioni interne al

microprocessore, che possono aloro voltagenerareinterruptsin varie modalita; per quanto riguarda
lagestionedi tutti gli interrupts si facciariferimento ai dati tecnici del microprocessore.

INPUT DI BORDO

Il jJumper J6 puo essere acquisito dal software poiché e connesso alalinea PC.e.
Lalinearisultabassaseil jumper €in 1-2, dtain tutti gli altri casi.
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SELEZIONE MEMORIE

La GPC® 11 puo montare fino ad un massimo di 74K bytes di memoria variamente suddivisa. In
particolare valgono le informazioni riportate nella seguente tabella:

IC DISPOSITIVO DIMENSIONE STRIPPAGGIO
18 EPROM 16K Bytes J17in1-2
EPROM 32K Bytes J17in 2-3
19 RAM, RAM tamponata 8K Bytes J16in 1-2
RAM, RAM tamponata, EEPROM 32K Bytes J16in 2-3
20 RAM, RAM tamponata 8K Bytes -
21 RAM, RAM tamponata 2K Bytes -

Ficura 27: TABELLA DI SELEZIONE MEMORIE

Per quanto riguarda le sigle dei vari dispositivi che possono essere montéti, fare riferimento alla
documentazione dellacasacostruttrice. | moduli di SRAM tamponatada?2 ed 8 KBytes possono, su
richiesta, essere del tipo con Real Time Clock.

Daricordarechegli strippaggi sopradescritti si [imitano adescriverelaconfigurazionedello zoccolo
inmodo dapoter ospitareil relativo componente di memoriae non tengono quindi conto dello spazio
d'indirizzamento degli stessi dispositivi. Le informazioni relative a questi indirizzamenti sono
riportate nel capitoli sucessivi.

NormamentelaGPC® 11 éfornitanellasuaconfigurazione base con 32K RAM su|C 19; ogni altra
configurazione diversa o aggiuntiva deve essere specificata in fase di ordine della scheda od
effettuata autonomamente quando necessario. Di seguito sono riportate le sigle delle possibili
opzioni di memoria

2KMOD ->  Opzione RAM tamponatada 2K x 8

.8KMOD ->  Opzione RAM tamponatada 8K x 8

2KRTC ->  Opzione RAM tamponata da 2K x 8 con Real Time Clock
BKRTC ->  Opzione RAM tamponata da 8K x 8 con Real Time Clock
32KE ->  Opzione EEPROM da 32K x 8

Per ulteriori informazioni contattare direttamente lagrifo®.
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SELEZIONE DEL T1PO DI COMUNICAZIONE SERIALE

Lalineadi comunicazione seriae della scheda GPC® 11 puo essere bufferatain RS 232, RS 422,
RS 485 e current loop. La selezione del tipo dinterfacciamento avviene via hardware e viene
effettuata tramite un opportuno strippaggio dei jumpers di bordo, come puo essere desunto dalla
letturadelle precedenti tabelle. Dal punto di vistasoftware sonoinvecedefinibili tutti i parametri del
protocollo fisico di comunicazione tramite la programmazione dei registri interni della CPU.
Vengono di seguito riportate le possibili configurazioni che possono essere effettuate; danotare che
I jJumpers non menzionati nella sucessiva descrizione, non hanno acuna influenza ai fini della
comunicazione, qualungue posizione occupino.

- LINEA SERIALE IN RS 232 CON HANDSHAKE:
su IC 13 deve essere montato il driver MAX 232;
J7 collegato in posizione 2-3;
J8 collegato in posizione 2-3;
J9 collegato in posizione 2-3;
Gli handshake CTS ed RTS sono gestiti direttamente tramite rispettivamente le linee PC6 e PC3
dell'MC68HC24. Quindi in questamodalitagli stessi segnali presenti sul connettore CN5 dovranno

essere non collegati.

- LINEA SERIALE IN RS 232 SENZA HANDSHAKE:
su IC 13 deve essere montato il driver MAX 232;
J7 collegato in posizione 1-2;
J8 non collegato;
J9 collegato in posizione 2-3;
In questa condizione i segnali PC3 e PC6 sul connettore CN5 potranno essere utilizzate come
normali linee di Input Output digitale.

- LINEA SERIALE IN RS 485:
su IC 9 deve essere montato il driver SN75176;
J5 collegato in posizione 2-3;
J9 collegato in posizione 1-2;
J14 collegato in posizione 2-3 e 4-5;
In questa modalitale linee da utilizzare sono i pin 5 e 6 di CN1, che quindi diventano le linee di
trasmissione o ricezione a seconda dello stato del segnale PC3 gestito via software tramite
I'MC68HC24. Questacomunicazionelasi utilizzaper comunicazioni su sistemi multipunto, infatti
il driver sulC 9 puo esseresettatoinricezioneointrasmissione, tramitelagestionedel segnale PC3
(O=basso=ricezione, 1=alto=trasmissione). Semprein questamodalita é possibilericevere quanto
trasmesso, in modo dafornireal sistemalapossibilitadi verificare autonomamentelariuscitadella
trasmissione, infatti incasodi conflitti sullalinea, quantotrasmesso nonvienericevuto correttamente
eviceversa.
In questa modalitail segnale PC3 presente sul connettore CN5 dovra essere non collegato.
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- LINEA SERIALE A SETTATA IN RS 422:
su IC 8 ed IC 9 devono essere montati i driver SN75176;
J5 collegato in posizione 2-3;
J9 collegato in posizione 1-2;
J14 collegato in posizione 1-2 e 3-4;
Inquestamodalitalelineedautilizzare sonoi pin5, 6, 7e8di CN1. Per sistemi punto punto, lalinea
PC3 puo essere mantenutasempre alta (trasmettitore sempreattivo), mentre per sistemi multipunto
S deve attivare il trasmettitore solo in corrispondenza della trasmissione sempre tramite lalinea
PC3 (1=alto=trasmettitore attivo e viceversa) gestita via software tramite |'M C68HC24.
In questa modalitail segnale PC3 presente sul connettore CN5 dovra essere non collegato.

- LINEA SERIALE IN CURRENT LOOP:
sui driver IC 17 ed 1 C 23 devono essere montati rispettivamentei driver HCPL4100 ed HCPL 4200;
J9 collegato in posizione 1-2;
In questa modalita le linee da utilizzare sono i pin 5, 6, 7 e 8 di CN1ed i segnali PC3 e PC6 sul
connettore CN5 potranno essere utilizzate come normali linee di Input Output digitale.

Nel caso s utilizzi lalineaserialein RS422 0 RS 485, coni jumpers J6 e J15 e possibile connettere
lacircuiteriadi terminazione sullalinea . Tale circuiteria deve essere sempre presente nel caso di
sistemi punto punto, mentre nel caso di sistemi multipunto, deve essere collegata solo sulle schede
che risultano essere alla maggior distanza, ovvero ai capi dellalinea di comunicazione.

SELEZIONE MODO OPERATIVO

Tre jumpers definiscono il funzionamento particolare di alcuni componenti:

DISPOSITIVO MODO J2 J3 J4
68HC11A1 Specia bootstrap - Connesso Connesso
Special test - Connesso Non Connesso
Single chip - Non Connesso Connesso
Expanded multiplexed - Non Connesso | Non Connesso
68HC24 Special test Connesso - -
Normal Non Connesso - -

Ficura 28: TABELLA MODI OPERATIVI

In modalita Single chip, viene eseguito il monitor/debugger BUFFAL O dopo un reset o un power
on.
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DESCRIZIONE SOFTWARE

Questa scheda hala possibilita’ di usufruire di unariccaserie di strutture software che consentono
di utilizzarne a meglio le caratteristiche. In generalelascheda puo' sfruttaretutte lerisorse software
disponibili per il processore montato, ovvero i numerosi pacchetti ideatiper il 68HC11. Tra questi
ricordiamo:

KERNEL: Sistemacon cui sviluppare proceduredi controlloinreal time e sistemi di acquisizione
dati. Il pacchetto risiedein EPROM, mentre|'applicativo realizzato puo' risiederesiain RAM (fase
di debug), chein EPROM (fase definitiva). Operain congiunzione con un programmadi interfaccia
utente che opera su un Personal Computer esterno, collegato in RS 232. 1l pacchetto e dotato di
funzioni di libreria di normale utilizzo.

BUFFALO: Monitor Debugger in grado di lavorare in tutti i modi operativi del 68HC11 e di
debuggare qualsiasi programma sviluppato per questo microprocessore. In congiunzione con un
normaleP. C. si haadisposizionelo stato compl eto dellascheda, anal ogamente aquanto disponibile
con un emulatore. Il pacchetto software dispone dei comandi generici di esame e modifica della
memoria, programmazione e |ettura dell’ EEPROM, caricamento ed esecuzione codice, ecc.

( Mappaggio modo 3)

ROM BUFFAL O: Halestessecaratteristichedel Buffalo € disponibilenel processore 6BHC11A1,
infatti s trovanellaROM internadel microcontrollore esi attivamodificando il il modo operativo
agendo sui jumper J3 e J4.

CONTROL PASCAL: Sistemadi programmazione che utilizza un sottoinsieme delle istruzioni
PASCAL, in grado di generare un codice direttamente eseguibile sulla GPC® 11. |l pacchetto &
composto da una serie di programmi eseguibili su un P.C. con cui e possibile editare, tradurre e
compilare!’ applicativo realizzato. Quindi il codice ottenuto pud essere eseguito direttamente sulla
schedalaqual eein esecuzionedi un programmainterattivofornitoin EPROM, provvisto del modulo
di run time. ( Mappaggio modo 3)

C |.A.S.: Pacchetto software in grado di eseguire il codice sviluppato da un programma scritto in
C. Il pacchetto € composto da una serie di programmi eseguibili su un P.C. con cui e possibile
editare, tradurre e compilare I'applicativo realizzato. Quindi il codice ottenuto puo’ essere eseguito
direttamente sulla schedala quale €in esecuzione di un programma interattivo fornito in EPROM,
provvisto del modulo di run time. Assieme al pacchetto software sono disponibili anche tutte le
funzioni di libreria che consentono di sfruttare le risorse della GPC® 11.

BASIC 11:E una completa struttura di sviluppo che consente di programmare la scheda con un
BASICinterpretato adatto alle applicazioni industriali. Per opearare e sufficienteun P.C. chesvolge
lefunzioni di consollenei confronti dellaschedasu cui vieneinvece sviluppato, debuggato, provato
esalvatoil programmadarealizzare. Laprogrammazioneead altolivello edinteressalamaggioranza
dei dispositivi abordo schedadi cui vengono giaforniti i driver software di facile utilizzo.

( Mappaggio modo 2)

HI-TECH C: Cross compilatore per file sorgenti scritti in linguaggio "C". E un potente pacchetto
softwarechetramiteun comodo|.D.E. permettedi utilizzare un editor, un compilatore"C" (floating-
point), unassemblatore, unlinker eunremotedebugger. Sonoinoltreinclusi i sourgenti dellelibrerie.
(Mappaggiomodo 301, 2)
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| CC11: Cross compilatore per file sorgenti scritti in linguaggio "C" in ambiente Windows. E un
potente pacchetto software che tramite un comodo |I.D.E. permette di utilizzare un editor, un
compilatore "C" (floating-point), un assemblatore, un linker ed in abbinamento al NOICE11 un
remote debugger. Sono inoltreinclusi i sorgenti delle librerie. ( Mappaggio modo 3)

NOICE11: Monitor Debugger in grado debuggare qualsias programma sviluppato per questo
microprocessore. |n congiunzione con un normale P. C. si haadisposizionelo stato completo della
scheda, analogamente a quanto disponibile con un emulatore hardware. |l pacchetto software
disponedel comandi generici di esame e modificadellamemoria, programmazione, caricamento ed
esecuzione codice, ecc. Seviene abbinato al pacchetti | CC11, é possibile eseguireil debugger riga
per rigaalivello sorgente "C". ( Mappaggio modo 30 2)

DDSMICRO C 11: E un comodo pacchetto software, abasso costo, chetramiteun completo|.D.E.
permette di utilizzare un editor, un compilatore "C" (integer), un assemblatore, un linker ed un
monitor per il debug. Sonoinclusi i sorgenti dellelibrerieed unaseriedi utility. (M appaggio modo
302

Tutti i pacchetti sopradescritti vengono forniti siacon unaEPROM damontare sullaGPC® 11, che
con una serie di programmidirettamente eseguibili su un personal computer ed il relativo manuale
d'uso. Quindi per una documentazione piu approfonditadel software disponibile per lascheda, fare
riferimento appositi manuali software.

Nelleprecedenti descrizioni per ognuno dei pacchetti softwareelencati éstatoriportatoil mappaggio
delle memorie consigliato; tali mappaggi vengono ampiamente descritti nel capitolo sucessivo.
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MAPPAGGI ED INDIRIZZAMENTI

INTRODUZIONE

In questo capitolo ci occuperemo di forniretutteleinformazioni relativeall'utilizzo dellascheda, dal
punto di vistadella programmazione viasoftware. Traqueste si trovano leinformazioni riguardanti
il mappaggio della scheda e la gestione software delle sezioni componenti.

MAPPAGGIO DELLE RISORSE DI BORDO

Lagestione dellerisorse dellascheda e affidataad unalogicadi controllo completamente realizzata
con porte CMOS. Essa s occupa, con un minimo assorbimento di corrente, del mappaggio dei
dispositivi di memoriae di tutte le periferiche di bordo, semplificando I'operativita dell' utente.
Talelogicadi controllo é realizzatain modo da allocare tutti i dispositivi di bordo al'interno dello
spazio d’ indirizzamento massimo di 64 KBytedellaCPU. Questagestione e effettuataviahardware
tramite lo strippaggio di alcuni jumpers (J2, J3, J4, J18, J19, J20) con cui si pud definire quali
memorie utilizzare el range di indirizzamento per ciascuna di esse.

Riassumendo i dispositivi mappati sulla scheda sono essenzia mente:

- 32K Bytes massimi di EPROM su IC 18

- 32K Bytes massimi di SRAM o EEPROM su IC 19
- 8K Bytesdi RAM su IC 20 ed eventuale RTC

- 2K Bytesdi RAM su IC 21 ed eventuale RTC

- watch dog esterno

Questi occupanogli indirizzi riportati nel paragrafi seguenti e non possono essereriallocati in nessun
altro indirizzo, per unafacile individuazione dei dispositivi vedere figura 2.

MAPPAGGIODELLE MEMORIE

Per quanto riguardail mappaggio dellememorie, laschedapud essere configuratain numerosi modi
diversi, come anticipato nelle tabelle di descrizione dei jumpers.

Di seguito viene riportata le schematizzazioni di alcuni dei mappaggi piu comodi e convenienti,
affiancati dagli eventuali limiti edalleindicazioni di comedevono esserestrippati i jJumpers J18,J19
eJ20. Tutti i jJumpers non riportati sono indifferenti e possono essere settati arbitrariamente; solo il
J16 e J17 dovranno tener conto delle dimensioni del dispositivo montato sul rispettivo zoccolo.
Nellezonedi indirizzamento non usate, é consigliabileallocarei registri del processore (N.B. questa
riallocazione é ammessa solo durantei primi 64 cicli di clok a seguito di un reset o power on).
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MAPPAGGIO MODO 1

FFFFH — ——
7FFFH 3FFFH \
4000H | | 0000H IC 18
- EPROM
K USED
COOOH =
BFFFH
NOT USED
6000H
5FFFH -
~ | NOT
N USED o
= ~ 1C 19 J20 J18
R B B |
BACKED RAM
e - L0000k EEPROM 3 2 1 3 2 1
4000H 4 J19
3FFFH —— 1
1FFFH ’Le
IC 20 °
RAM 5
0000H BACKED RAM
NOT USED
1000H
OFFFH
IC 21
RAM
BACKED RAM
0800H
RWD
O7FFH NP — ~ (watch dog retrigger)
OOOOH

Ficura 29: M aPPAGGIO DELLE MEMORIE INMODO 1

Usato da pacchetti software come: HI TECH C 11.
Nessunodei dispositivi interni al microprocessore(registri, RAM, EEPROM) deveessereriall ocato.
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MAPPAGGIO MODO 2

FFFFH

COO00H

BFFFH

8000H

4000H

3FFFH

2000H

1FFFH
1000H

OFFFH

0800H

07FFH
000OH

grifo®
7FFFH | 3FFFH
4000H | ~ | 0O00OH IC 18
/ NOT EPROM
/ USED

32K

7FFFH

4000H

3FFFH

IC 19
RAM
BACKED RAM
EEPROM

1FFFH

0000H

IC 20

RAM
BACKED RAM

NOT USED

IC 21

RAM
BACKED RAM

NOT USED

ITALIAN TECHNOLOGY

RwWD

(watch dog retrigger)

Ficura 30: MAPPAGGIO DELLE MEMORIE IN MODO 2

Usato da pacchetti software come: HI TECH C 11, NO ICE 11, BASIC 11, DDS MICRO C 11.
L'EEPROM interna a microprocessore deve essere riallocata nelle aree non usate.
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MAPPAGGIO MODO 3

FFFFH ——
7FFFH
8000H
Ji18
-
3 2 1
J19
®
3 o |1
°
5
TFFFH —
7FFFH
|C 19
RAM
BACKED RAM
EEPROM RWD
O7FFH - (watch dog retrigger)
OOOOH

Ficura 31: MAPPAGGIO DELLE MEMORIE INMODO 3
Usatodapacchetti softwarecome:HI TECH C11,NOICE11,DDSMICROC11,ICC11,BUFFALO.
Tutti i dispositivi interni a microprocessore (registri, RAM, EEPROM) sono overlappati.
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DESCRIZIONE SOFTWARE DELLE PERIFERICHE DI BORDO

Nel paragrafo precedente sono stati riportati gli indirizzi di allocazione di tutte le periferiche e di
seguito vieneriportataunadescrizionedettagliatadellafunzioneedel significato del relativi registri.
Qualora la documentazione riportata fosse insufficiente, fare riferimento direttamente alla
documentazionetecnicadellacasacostruttricedel componente. Lo stesso discorso valeper lesezioni
interne al microprocessore e per 'MC68HC24 che infatti non sono descritte in questo manuale.

WATCH DOG

Il retrigger della circuiteria di watch dog esterna della GPC® 11, avviene tramite una semplice
operazionedi lutturaal registroRWD. Il dato acquisito dall'operazionedi letturacoincideconquello
fornito dall'eventual e dispositivo alocato all o stesso indirizzo (07FFH) e comunquenon riguardala
circuiteriadi watch dog.

Affinché la circuiteria di watch dog non intervenga, é indispensabile retriggerarla ad intervalli
regolari di durata inferiore a tempo d'intervento. Se cio non avviene e tramite il jumper J21 la
circuiteria é collegata, una volta scaduto il tempo dintervento la scheda viene resettata. Nelle
condizioni di default il tempo d'intervento € di circa 800 msec. e lacircuiteria é disabilitata.

RAM TAMPONATA + RTC

Questa periferica é vistain uno spazio contiguo di 8 0 2 KBytes, acui si pud accederesiain lettura
chein scritturatramite tutte delle semplici operazioni di accesso in memoriaagli indirizzi riportati
nel precedente capitolo.

Nel casoin cui il componente utilizzato siaun modulo di SRAM tamponata provvisto della sezione
di Real Time Clock, si devono utilizzare 8 registri interni il cui significato vienedi seguito riportato.
Tali registri coincidono sempre con gli ultimi indirizzi dello spazio occupato dal dispositivo, in
particolare:

REGISTER INDIRIZZO
CNT <Ultimo Indirizzo> - 7
SEC <Ultimo Indirizzo> - 6
MIN <Ultimo Indirizzo> - 5
HOU <Ultimo Indirizzo> - 4
WEE <Ultimo Indirizzo> - 3
DAY <Ultimo Indirizzo> - 2
MON <Ultimo Indirizzo> - 1
YEA <Ultimo Indirizzo> - O

Ficura 32: TABELLA INDIRIZZAMENTO REGISTRI DEL MobULO RAM+RTC
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Con questi registri e possibile effettuare operazioni di prelevamento dell’ orario e data attuale e di
inizializzazione dello stesso orologio.

ANN=A7A6 A5A4A3A2A1A0
dove: A7-A0 = Vaoredel’anno (00-99) in BCD.

MES=000M4 M3M2M1MO
dove: M4-MO = Valoredel mese (01-12) in BCD.

GIO =00D5D4D3D2D1DO0
dove: D5-DO = Valoredel giorno del mese (01-31) in BCD.

SETT=0FT000S2S1S0

dove: S2S1 S0 =Vaoredd giorno della settimana:
0 1 =Domenica

0 =Lunedi

1 =Martedi

0 =Mercoledi

1 =Giovedi

0 =Venedi

1 =Sabato

FT = Test dellafrequenzaedi conteggio.

PRPRRLROOO
PR OORR

ORE =KS005 04 030201 00
dove: KS = Bit di start conteggio orologio.
05-O0 =Vaoredelleore (00-23) in BCD.

MIN =0M6 M5 M4 M3 M2 M1 MO
dove: M6-MO = Valorede minuti (00-59) in BCD.

SEC =ST S6S5$4 S3S2 S1 S0

dove: S6-SO = Vaorede secondi (00-59) in BCD.
ST = Bit di stop conteggio orologio.
CNT =WRSC4C3C2C1CO
dove W = Bit di selezione operazione di scrittura.
R = Bit di selezione operazione di lettura.
S = Bit di segno per la combinazione di compensazione.
C4-CO = Combinazione di compensazione.

La proceduradi inizializzazione dell'orologio deve essere composta dai seguenti passi:
1) Settareil bitW al
2) Resettareil bit ST a0
3) Settareil bitKSal
4) Resettare il bit W a0
5) Attendere 2 secondi
6) Settareil bitW al
7) Resettare il bit KSa0
8) Settare ladata el'oradesiderata
9) Resettareil bit W a0
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SCHEDE ESTERNE

LaschedaGPC® 11 s interfacciaabuonapartedei moduli dellaserieBLOCK edi interfacciautente.
A titolo di esempio ne riportiamo un elenco con una breve descrizione delle carratteristiche di
massima, per maggiori informazioni, richiedere la documentazione specifica:

OBI N8 - OBI P8
Opto BLOCK Input NPN-PNP
Interfacciaper 8input optoisolati evisualizzati tipo NPN, PNP, connettoreamorsettiera, connettore
normalizzato 1/0 ABACO® a 20 vie; sezione alimentatrice; attacco rapido per guide DIN 46277-
led.

TBO 01-TBO 08
Transistor BLOCK Output
Interfacciaper 16 connettore normalizzato /0 ABACO® a20vie; 16 0 8 output atransistor in Open
Collector da45Vcc 3 A su connettore amorsettiera. Uscite optoi solate e visualizzate; attacco rapido
per guide DIN 6277-1e 3.

RBO 08 - RBO 16
Relé BLOCK Output
Interfaccia per connettore normalizzato 1/0 ABACO® a 20 vie; 8 0 16 output visualizzati con relé
da 3 A con MOV, connettore a morsettiera; attacco rapido per guide DIN 46277-1 e 3.

FBC 20 - FBC 120
Flat Block Contact 20 vie
Interfacciatra2 o 1 connettori aperforazione di isolante (scatolino da20 vie maschi) elafilaturada
campo (morsettiere arapida estrazione). Attacco rapido per guidetipo DIN 46277-1 e 3.

DEB 01
Didactis Experimental Board
Scheda di supportro per I’ utilizzo di 16 linee di I/O TTL. Comprende: 16 tasti; 16 LED; 4 digits;
tastieraamatricedal6tasti; interfacciaper stampante Centronics, dislay L CD, display Fluorescente,
connettore 1/0 GPC® 68; collegamento con il campo.

XBI 01
miXed BLOCK Input Output
Interfacciatra8input + 8 output TTL (connettorenormalizzato /0 ABACO® a20vie), con 8 output
atransistor in Open Collector da45Vcc 3 A +8input confiltroaPi-Greco (connettoreamorsettiera).
I/O optoisolati e visualizzati; attacco rapido per guide DIN 46277-1 e 3.
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KDL X24 - KDF 224
Keyboard Display LCD 2,4 righe 24 tasti - Keyboard Display Fluorescent 2 righe 24 tasti
Interfacciatra 16 I/O TTL su connettore normalizzato 1/0 ABACQO® a 20 vie e tastiera a matrice
esterna da 24 tasti; display alfanumerico fluorescente 20x 2 o LCD 20x2, 20x4 retroilluminato a
LEDs. Predisposizione per collegamento a tastiera telefonica.

QTP 24P
Quick Terminal Panel 24 tasti con interfaccia Parallela
Interfaccia operatore provvista di display alfanumerico fluorescente 20x 2 o LCD 20x2, 20x4
retroilluminato aL EDs; tastieraamembranada 24 tasti di cui 12 configurabili dall’ utente; 16 LEDs
di stato; alimentatore abordo schedain grado di pilotare anche carichi esterni; interdacciaparallela
basata su 16 1/0O TTL di un connettore normalizzato 1/0 ABACO® a 20 vie. Tasti ed etichette
personalizzabili tramite serigrafie dainserire in apposite tasche; opzione di contenitore metallico.

QTP G28
Quick Terminal Panel 28 tasti con LCD grafico

Interfaccia operatore provvista di display LCD grafico da 240x128 pixel retroilluminato con
lampadaacatodo freddo; tastieraamembranada 28 tasti di cui 6 configurabili dall'utente; 16 LEDs
di stato; alimentatore abordo scheda; interdacciaserialein RS232, RS422-485 o current loop; linea
seriale ausiliaria in RS 232. Tasti ed etichette personalizzabili dall'utente tramite serigrafie da
inserire in apposite tasche; contenitore metallico e plastico; EEPROM di set up; 256K EPROM o
FLASH; Real Time Clock; 128K RAM; buzzer. Firmware di gestione che svolge funzione di
terminale con primitive grafiche.
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Manuale TEXAS INSTRUMENTS: RS-422 and RS-485 Interface Circuits

Manuale HEWLETT PACKARD Optoelectronics Designer's Catalog

Manuale SGS-THOM SON: Non Volatile Memories

Manuale NATIONAL SEMICONDUCTOR: Linear Databook - Volume 1

Per averetultti i data-sheet edi relativi aggiornamenti fareriferimentoai siti inINTERNET dellecase
madri costruttrici.
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APPENDICE A: JUMPERS MEMORIE E COMUNICAZIONE
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APPENDICE C: DIAGRAMMI ELETTRICI

A | B C
Standard I/O 20 pin connector DISPLAY 2x20 DISPLAY 4x20
oNa %’ - CN1 CN2
D7
PA.7 QT 1—5cX L0 =0
PA.6 O 5 D5 X 1 ZO 1 ZO
1 PA.5 O 5 D4 X 1 10 1 lo 1
PA.4 O 3 D3 X 1 OO 1 OO
PA.3 O ;X 9 Q03
PA2OF 511X O s D2
PA.1O 5o X O O——D1
PA.0 O2 x| 0 LO——iDo
|| +5V —
PC.20 13 iRRz E 6~ E 6 O
: 1 RIW 5 <X RIW 5
PC.10+ X = no s 9
F>c:.0814 § O O
PC.3 —
_ 25;/ o3 Contrast 30 RV1
J1
2 +5V O12 [o ol 20 20 +5v 2
GND O O O
T c2 Zl:c1 R1
16~ 16 R3
U J
- I7;7 O 15 1 SO |
R2
o Keyboard connector Matrix
Keyboard
11 TRRZ R7 4 T T T T y4X4
Eg g 8 L § R6 O b [c [B |~
3| |Pcel X L— o2 R S 1[2 |3 |A |5 |3
PC.70 X B | e 4|56 B |6
NC. L9 0 8 5 2 71819 |C |7
N.C.Oczo L o2 *10|#]|D|8
* 7 4 1
1234
|| DC Power supply 5 7 5 5 —O0 000 0000— |—
1 A QO QO QO O (CN3 12345678
+5v |2 |4 |5 |8 Lo 2
2 1 4]
© o E |IAAAALAAA
, N SN'7407 A
11 f 5 g fFr s
DO D1 D2 D3
__________________ ‘I +5V
| A
[ | SWITCHING : L1 B
, | ce C9 Cc8 c7
1 i it
REGOLATOR 1 —
| TZ1
1
1
7 (SRR A ). o B 5
AC Power supply
Title: QTP 16P grifo®
Date: 22-07-1998 Re. 1.2
Page: 1 of 1
A | B | C |

Ficura C1: DiAGRAMMA ELETTRICO QTP 16P
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A [ B I C I
7O 20 pins VED FUTABA LCD 20x2 LCD 20x4
CN2 v CN5 CN6 CN4
_‘T_‘ RRL
PA.7|O% X e L0 0 50—sD
PAGOS X == 30 13O 130
1| PAsO2 X == 50 127 1281 icoll 1
pA 4|8 X - g L1 1181 icoal2
PA.3 O3 X = 20 105 1081 —col3
PA.2| O X o o ®) 20 2 O+—iCol4
PA. 1| O X 55 1355 50 8 O+—icoal5
PA.0|OF | L0 L0 LO-+—icCol.6
&
|| - -
13 /SEL 18~ E 6.\ E 6
Eg 1816 § WR_ 17, RIW 5 X RIW 58
pc.dO+2 X e = 0 i O
pc.302 X 1CLK
PC40ll X— /BUSY ZOO
—X TEST 16 3 Contrast 3\
2 J1 v O © - 2
s R ) ) RV1
+5V(Q—o ol Q 4
GND|OAL 20 L0 O
c12 e ~ ~
1
c13 - ®)
T s
_L 120 160 160
- 777 015 150— +VLED |
“TT™
2
e lALe o 'e) R7 R5
N.C. O—:ZO 5% L]
)
e o
11 R6
3| PC4O CN3 3
+5V R8 - -
10 J
PC.5/(L2 i ‘ :]Rg O 7 [Enteff 6 | L |[H |[D
PC.6| ()2 X 9 4
PO.7 81 0 X L%]__O Esc [ O 4 K G |C QTP 24 keyboard
_ — [ ++O°f ! 4x6
|| RR2 =T ] 5 19 |3 |J = B ||
—1T"110 1
T 18 |2 |1 E | A
J2 6 5 4 3 2 1
Metal Panel O O O O O 0O
RV s s 1o |l 12 b
4 ; 14 4
- % A A % OA7 AA
9 5 11 3 13 1
Col.6 Col5 Col4 Coi3 Col.2 Col.l
—1
5 QTP 24 Qe 5
(OL05 OLoe OLo7 OLps i -
BEE)E) Title: QTP 24P grifoe
EJIFJIG Date: 22-07-1998 Rel. 1.2
esc @ @ e
UK Page: 1 of 2
A | B | C |

Ficura C2: DIAGRAMMA ELETTRICO QTP 24P (1 b1 2)
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A B I

IC1

c5 c11 ‘S\NITCHING

1
IC2 it i
L=l \T‘ REGOLATOR

1

ClK |

SD |

14

13

15

16

25

26

27

28

10

11

12

[TTTTTI

LD16

LD15

LD14

LD13

LD12

LD11

LD10

r
o)
o

®@ 66666666 ® e

+5V

Titlee QTP 24P

grifoe

Date: 22-07-1998

Rel.

Page: 2 of

A [ B [ C I
Ficura C3: DiAGRAMMA ELETTRICO QTP 24P (2 I 2)
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CN2 CN1

20 pin Low-Profile Male 25 pin D-Type Female

4]

Nkt 1
P1.0| OF5 5O STROBE
o | D1
P0.0 | O E
o O | b2
PO.1 v} 4
O | D3
P0.2| O3 E
O | D4
P0.3| O7g g
O | D5
P0.4| OTg =
O | D6
P0.5 | OTg g
o O | D7 2
2| Po.6 = 3
O | D8
P0.7 | O35 1d
O | /IacK
P1.5| O71p T
310 | BUSY
P1.7| Off1 %
P1.4| O 30 | PE
o 40 | SELECT
P1.6 16 14
P1.1]| O 75O | AJTOE
T R 40 | FAULT | |
- 13 40 | /RESET
P1.2 | Oyz T
O | MODE
P1.3| O7pg T4
Ot o)
18 19
o)
+5V | O777 2
o)
L 3
XX XXX XXX X] 70
3 2 O 3
+5v  RR1 240
47 KQ 9+1  (~4 12,2 nF|cse | 2.2 nF| cg[ 22 nF|C10|22 nF O
‘ . T T T T
+ —t—
Cc7 Cc9 Cl1
i wofl To ST T |T|oT [T i
,717 2,2 nF 2,2 nF 2,2 nF 2,2 nF 2,2 nF
4 4
5 5
Title:  IAC 01 grifo®
Date: 13-11-98 Rel. 1.1
Page: 1 of 1
A B | c | D

Ficura C4: DiacrRaMMA ELETTRICO |AC 01
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APPENDICE D: INDICE ANALITICO

SIMBOLI

68HC11 8
68HC11A1 8
68HC24 8, 22

A

A/D 25
A/D CONVERTER 18
ALIMENTAZIONE 9, 12, 26

C

COMUNICAZIONE 34
CONNETTORI 8

CN2 10

CN3 18

CNS5 22
CORRENTEASSORBITA 9
CORRENTE FORNITA 9

CPU 8

CTS 12, 22

CURRENT LOOP 8, 16, 25, 35

D

DCE 10
DIMENSIONI 8
DTE 10

E

EEPROM 33, 38
EPROM 33, 38

F

BIBLIOGRAFIA 48
FREQUENZA DI CLOCK 8
FUSIBILE 9

H
HANDSHAKE 34

(GPc*11  Rel. 3.10) & Pagina D-1
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/10 22, 27

INGRESSI ANALOGICI 9, 25
INPUT DI BORDO 32
INTERRUPTS 32

J

JUMPERS 28
JUMPERASVIE 32
JUMPERSA 2VIE 30
JUMPERSA 3VIE 30

L
LEDS 26

M

MAPPAGGIO 38
MEMORIE 33, 38
MODO OPERATIVO 35

PESO 8

R

RANGE DI TEMPERATURA 8
RETERS485 15
RISOLUZIONEA/D 8

RS232 8, 10, 12, 22, 25, 34
RS422 8, 12, 25, 35

RS485 8, 12, 25, 34

RTC 38, 42

RTS 12, 22

RV1 24

grifo®

Pagina D-2
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S

SCHEDE ESTERNE 44
SCHEMA A BLOCCHI 7
SELEZIONE TIPO INGRESSI ANALOGICI 25
SERIALE 34
SERIALEA 34
SICUREZZA 1

SIO0 6

SOFTWARE 36

SRAM 33, 38

SRAM TAMPONATA 42
STAMPANTE 27
STROBE 22

T

TARATURE 24

TASTODI RESET 5

TEMPO CONVERSIONEA/D 8
TEMPO INTERVENTO WATCH DOG 8
TERMINAZIONE 9

TRIMMER 24

TTL 8, 22, 25

U
UMIDITA RELATIVA 8

\%
VERSIONE SCHEDA 1

W
WATCH DOG 6, 8, 26, 38, 42E
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